DETECTION NUMERIQUE

PASSIVE REMORQUEE
DLMX ET DGPS EMBARQUE Cl

0 GEOMINS B COMBINAISONS MESUREES DG PS

PERFORMANCES

Bombe de 500 Kg a 6 m de profondeur
Obus de 155 mm a 3 m de profondeur
Petites munitions a 2 m de profondeur

e systeme numeérique permet de rea-

liser des mesures d’'anomalies ma-
gnétiques sur de tres ' :
grandes surfaces en
peu de temps, de
realiser une carto-
graphie du ferrain
et de constituer un
dossier comportant
la localisation avec
une précision centimétrique des cibles.
Il est développé pour la localisation de
muni-tions non explosées enterrées. Il est
composé de huit sondes magnétome-
frigues, d'une interface de digitalisation
des mesures DLMX et d'un logiciel d'ex-
ploitation des données MAGNETO, cet
ensemble étant couplé a une station de
positionnement DGPS.

DLMX

L'interface DLMX connecté & un ordina-
teur portable permet a I' utilisateur de me-
surer, de digitaliser et de sauvegarder en
continu plusieurs hectares de terrain dans
des conditions climatiques extrémes.

- Positionnement centimétrique du mobile
de détection grGce a une station totale
DGPS

- Relocalisation des cibles au DGPS apres
exploitation des données
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DGPS TRIMBLE

La station de base DGPS permet un re-
positionnement précis centimétrique.
En effet, couplé au systeme Sensys de
détection 8 sondes ou 4 sondes trac-
tees, le DGPS permet d’enregistrer le
positionnement précis des anomalies
magneétiques détectées et de reposi-
tionner ces anomalies aprés traitement
des données acquises, O I'aide du car-
net de terrain embarqué.




